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Astraada DRV-260 skrocona instrukcja

Niniejsza instrukcja krotko opisuje okablowanie zewnetrzne, zaciski, panel operatorski,
szybkie uruchomienie, ustawienia typowych parametréw funkgji, typowe usterki wraz z
rozwigzaniami, wymiary produktu oraz dane dotyczace sprawnosci energetycznej
przemiennika czestotliwosci (VFD) serii DRV-260.

stronie
wersji

Wiecej informacji oraz materiaty do pobrania dostepne sa na
www.astor.com.pl. Szczegdlowe informacje znajduja sie w pelnej
elektronicznego podrecznika produkt.

A
(B

instalacji i uruchomienia. Niezastosowanie sie do instrukcji bezpieczenstwa oraz
instalacji i uruchomienia zawartych w odpowiedniej dokumentacji moze
skutkowa¢ wypadkami, takimi jak uszkodzenie urzadzenia, obrazenia ciata, a
nawet Smierc.

. Czynnosci zwiazane z eksploatacja moga wykonywac wylacznie przeszkolone i
wykwalifikowane osoby.

A

o Nie wykonywac¢ zadnych czynnosci, w tym okablowania, przegladu ani wymiany
elementéw, gdy podtaczone jest zasilanie. Przed wykonaniem tych czynnosci nalezy
odtaczy¢ wszystkie zasilania wejsciowe i odczekaé co najmniej czas okreslony dla
danego przemiennika.

Mmlma.lny czas Model falownika
oczekiwania
5 minut 3PH 380V 1.5-110kW
15 minut 3PH 380V 132-315kW
20 minut 3PH 380V >355kW

1 Okablowanie zewnetrzne
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. Niniejsza instrukcja zawiera wyfacznie podstawowe informacje dotyczace

2 Okablowanie elektryczne
Rysunek 2-1 Typowy schemat okablowania falownika

Falownik DRV-260

FWDrun _ ™ s »
FWDjog _ S2 _@ 1] anaglogowe
V. 1 GND 0-10V/0-20mA
Reset bledu _ s3 @
J6 Wyjscie
X S4 @ El Aot anaglogowe
_ HDIA @ V.| GND 0-10V/0-20mA
CcoM 110 S4/Y1 y
PW 2
sS4 Y1 # COM } Wryjscie
+24V

L
L e

J8

RS485
Wielofunkeyjne wejécie (%JF 1 485- }komumlmcja
analogowe -~ Nastawa mocy do
I +10V zad ia czestotliwosci
< All J11
la [
[ A2 v RO1A
oA [
- GND ROTB | |  Przekaznik 1
i | PE RO1C wyjscie
-10v L
(Zewnetrzny)
RO2A
RO2B Przekaznik 2
RO2C wyjscie
3 Zaciski
Tabela 3-1 Opis zaciskow falownika
Symbol | Funkcja

Zaciski obwodu gléwnego

R, S, T |Zaciski wejsciowe zasilania AC 3PH, podiaczone do sieci elektrycznej.
U, V, W__|Zaciski wyjsciowe AC 3PH, zwykle podtaczane do silnika.
((J_f)) (+) i () wspolne zaciski szyny DC.
PB Brak funkcji hamowania.
@ Zacisk PE. Zaciski PE kazdego urzadzenia musza by¢ niezawodnie

uziemione.

Zaciski obwodu sterowania

+10V__ [Lokalne zasilanie +10.5V. Maks. prad wyjsciowy: 50 mA.

Zakres wejsciowy: dla Al1, 0(2)-10V lub 0(4)-20 mA;

Al dla Al2, -10 V-+10 V

Impedancja wejsciowa: 20 kQ dla wejscia napieciowego; 250 Q dla wejscia
pradowego.

Wybér trybu napieciowego lub pradowego dokonywany jest zworka J11

Al2 Rozdzielczos¢: 5 mV, gdy 10 V odpowiada 50 Hz.
Blad: £0,5% przy sygnale wejsciowym powyzej 5 V/10 mA w temperaturze
25°C
GND +10,5V — masa odniesienia
AOO0  |Zakres wyjsciowy: 0(2)-10 V lub 0(4)-20 mA.
Wybér trybu napieciowego lub pradowego dla wyjs¢ AOO i AO1
AO1 dokonywany jest zworkami J7 i J6
Blad: +£0,5% przy sygnale wyjsciowym 5 V w temperaturze 25°C
Eglg Wyjscie RO1; RO1TA: styk NO; RO1B: styk NC; RO1C: styk wspdlny
ROTC Obciagzalno$¢ styku: 3 A/AC 250 V, 1 A/DC 30 V
RO2A . .
RO2B Wst.ale RO,Z;, RO2A: styk NO; RO2B: styk NC; RO2C: styk wspdlny
RO2C Obciagzalno$¢ styku: 3 A/AC 250 V, 1 A/DC 30 V
COM _ [+24V — masa odniesienia
V1 Obcigzalno$¢ tacznika: 50 mA/30 V Zakres czestotliwosci wyjsciowej: 0-1
kHz Y1 i S4 wspétdziela zacisk wyjsciowy. Wyboru dokonuje sie zworka J10.
485+  |Port komunikacyjny RS485: port sygnatu rdéznicowego RS485; do
standardowego portu komunikacyjnego RS485 nalezy stosowac
485-  |ekranowang skretke; rezystor dopasowujacy 120 Q dla magistrali RS485

podiacza sie zworka J8.

PE Zacisk uziemiajacy

PW Zacisk wejscia zasilania zewnetrznego dla wejs¢ cyfrowych
Zakres napiegcia: 12-30 V

Zasilanie uzytkownika dostarczane przez przemiennik, 24 V (-10%—+15%).

24V Maks. prad wyjsciowy: 200 mA

S1 Wejscie cyfrowe 1 |e Rezystancja wewnetrzna: 3,3 kQ

S2 Wejécie cyfrowe 2 |o Dopuszczalne napiecie wejsciowe: 12-30 V

S3 Wejécie cyfrowe 3 |» Wejscie dwukierunkowe, obstugujace zaréwno tryb
NPN, jak i PNP

o Maks. czestotliwos¢ wejsciowa: 1 kHz

S4 Wejscie cyfrowe 4
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Symbol Funkcja
o Wszystkie sg programowalnymi cyfrowymi zaciskami
wejsciowymi, ktoérych funkcje mozna ustawi¢ za
pomoca koddéw funkgji
¢S4 i Y1 wspotdzielg zacisk wyjsciowy. Wyboru
dokonuje sie zworka J10.
Oprocz funkgji wejscia cyfrowego zacisk moze réwniez pehic role kanatu
HDIA wejsciowego impulséw wysokiej czestotliwosci.
Maks. czestotliwos¢ wejsciowa: 50 kHz
Wspotczynnik wypetnienia: 30%-70%
4 Panel operatorski
Symbol Znaczenie Symbol Znaczenie Symbol Znaczenie
o 0 i 1 2 2
3 3 4 4 5 5
o 6 K 7 2 8
1 9 R A o b
C C d d E E
F F H H : |
- L HH N n n
o O P P r r
3 S (o t o U
w \J -
Wskaznik Stan Znaczenie
WSwieci Praca przemiennika
RUN/TUNE W Miga Autotuning parametrow
[1zgaszony Przemiennik jest zatrzymany.
FWD/REV WSwieci Przem!enn!k pracu%e wstec%
[ 1zgaszony Przemiennik pracuje w przéd
Wéwieci Sterowanie zdalnie przez
komunikacje.
LOCAL/REMOT W Miga Sterowanie z zaciskow.
[[Jzgaszony Sterowanie z panelu operatorskiego.
W3wieci Stan btedu.
TRIP N Miga Stan przedalarmowy.
[ zgaszony Stan normalny.
Klawisz Funkcja
Klawisz Nacisnij, aby wejs¢ lub wyjs¢ z menu poziomu 1 albo

programowania

usuna¢ parametr.

Klawisz
potwierdzenia

Nacisnij, aby wejs¢ do menu w trybie kaskadowym lub
potwierdzi¢ ustawienie parametru.

Klawisz w gore

Nacisnij, aby zwigkszy¢ wartos¢ lub przesunad sie w gore.

Klawisz w dét

Nacisnij, aby zmniejszy¢ wartos¢ lub przesunac sie w dot.

0 eell D

Klawisz

Nacisnij, aby przesuwac sie w prawo miedzy wyswietlanymi

S

L
=
@
2
=%

o parametrami w interfejsie przemiennika w stanie
przesuniecia w . A :
prawo zatrzymania Iu_b pracy, albo aby wybra¢ cyfre do zmiany
podczas ustawiania parametru.
Klawisz RUN  |Naci$nij, aby uruchomi¢ przemiennik przy sterowaniu z
(praca) panelu operatorskiego.
Nacisnij, aby zatrzymac pracujacy przemiennik. Dziatanie
Klawisz tego klawisza jest ograniczone parametrem P07.04. W
STOP/RESET |stanie alarmu usterki klawisz ten umozliwia reset
niezaleznie od trybu sterowania.
Klawisz

wielofunkcyjny

Funkcja klawisza jest okreslana parametrem P07.02.

5 Szybkie uruchomienie

5.1 Kontrola przed wiaczeniem zasilania

A

® Upewnij sig, ze wszystkie zaciski zostaly pewnie podfaczone.
® Upewnij sie, ze moc silnika odpowiada mocy przemiennika.

5.2 Postepowanie przy pierwszym uruchomieniu

Po potwierdzeniu prawidtowosci okablowania i zasilania zamknij wytacznik nadpradowy

AC po

stronie wejsciowej przemiennika,
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Schemat blokowy szybkiego uruchomienia:

Asynchronous
motor (AM)

Start
Power on after the wiring is
connected properly

Restore 1o default values
(P00.18=1)

Motor
selection
(P02.00)

Synchronous
motor (SM)

Set running command
channel (P00.01)

Set running frequency
reference source
(P00.06)

Set speed running
control mode (P00.00)

aby wiaczyé zasilanie przemiennika.

T The motor parameters
(P02.01-P02.05) as per the|
motor nameplate

Set the motor parameters
(P02.15-P02.19) as per the|
motor nameplate

¥

‘ SVC 0 (P00.00=0) ‘

SVC 1 (P00.00=1)

SVPWM ‘

‘ (P00.00=2)

Press QUICK/JOG to start
pilot run

f the motor rotates in an incorrect

direction, power off and exchange

fthe motor wires of any two phases,
and power on again

Setautotuning mode
(P00.15)

I

Set vector control
parameters in P03
group

Set vector control
parameters in P03 grou

s |

Set VIF parameters|
in P04 group

SetP00.15=1 10 perform

autotuning

SetP00.15=2 10 perform
atic

autotuning

Set P00.15=3to perform partial
b autotuning

Press RUN (o start autotuning
(Automatically stop once
finished)

6 Ustawienia typowych parametréw funkgji

Set start/stop control
parameters in PO1
group

Give the running
command to run

Give the stop command
T to stop

End

Ponizej krétko opisano tylko niektére popularne parametry funkcji oraz ich typowe

wartosci.

,0" o0znacza, ze warto$¢ parametru mozna zmieni¢, gdy przemiennik jest zatrzymany lub

pracuje.

"

@

" oznacza, ze wartosci parametru nie mozna zmieni¢, gdy przemiennik pracuje.

,®" o0znacza, ze wartos¢ parametru jest wykrywana i rejestrowana i nie mozna jej zmienic.
(Przemiennik automatycznie sprawdza i ogranicza modyfikacje parametréw, co pomaga
zapobiegac nieprawidtowym zmianom.).)

Kod
funkgji

Nazwa

Opis

Wartos¢
domysina

Modyf
ikacja

P00.00

Tryb sterowania

0: Bezczujnikowy tryb sterowania
wektorowego (SVC) 0

1: Bezczujnikowy tryb sterowania
wektorowego (SVC) 1

2: Tryb sterowania przestrzennym
wektorem napiecia

Uwaga: Przed uzyciem trybu
sterowania wektorowego (0 lub 1)
nalezy najpierw uruchomic
automatyczne strojenie parametréw
silnika falownika.

N

P00.01

Kanat polecen
sterujacych

0: Panel operatorski
1: Zaciski
2: Komunikacja

o

P00.02

Tryb komunikacji
polecen sterujacych

0: Modbus/Modbus TCP
2: Ethernet
3: EtherCAT/PROFINET/EtherNet IP

o

P00.03

Maks. Czestotliwosé
wyjsciowa

Stuzy do ustawienia maksymalnej
czestotliwosci wyjsciowej falownika.
Nalezy zwréci¢ uwage na ten kod
funkcji, poniewaz stanowi on
podstawe nastaw czestotliwosci
oraz predkosci przyspieszenia (ACC)
i hamowania (DEC). Zakres nastaw:
Max (P00.04, 10.00)-400,00 Hz

50.00Hz

P00.04

Gorny limit
czestotliwosci pracy

Gorny limit czestotliwosci pracy to
goérny limit czestotliwosci
wyjsciowej falownika, ktory jest
nizszy lub réwny maksymalnej
czestotliwosci wyjsciowej. Gdy
nastawiona czestotliwosc¢ jest
wyzsza niz gorny limit
czestotliwosci pracy, do pracy
uzywany jest gorny limit
czestotliwosci pracy. Zakres nastaw:
P00.05-P00.03 (maksymalna
czestotliwos¢ wyjsciowa)

50.00Hz

P00.05

Dolny limit
czestotliwosci pracy

Dolny limit czestotliwosci pracy to
dolny limit czestotliwosci wyjsciowej
falownika. Gdy nastawiona
czestotliwos¢ jest nizsza niz dolny
limit czestotliwosci pracy, do pracy
uzywany jest dolny limit
czestotliwosci pracy. Uwaga:
Maksymalna czestotliwos¢
wyjsciowa = Gorny limit
czestotliwosci > Dolny limit

czestotliwosci. Zakres nastaw: 0,00

0.00Hz
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Kod
funkgiji

Nazwa

Opis

Wartosé
domysina

Modyf
ikacja

Hz-P00.04 (gorny limit
czestotliwosci pracy)

P00.06

Kanat nastaw
polecenia
czestotliwosci A

0: Panel

1: Al

2: AI2

3:AI3

4: Szybki impuls HDI1

P00.07

Kanat nastaw
polecenia
czestotliwosci B

5: Prosty program PLC

6: Praca z predkosciami
wielostopniowymi

7: Sterowanie PID

8: Komunikacja Modbus

9: Komunikacja
PROFIBUS/CANopen

10: Komunikacja Ethernet
11: Zarezerwowany

12: Zarezerwowany

13: Komunikacja PROFINET
14-17: Zarezerwowane

18: Panel operatorski (dla modeli o
matej mocy)

15

P00.10

Czestotliwosé
nastawiona przez
panel

Gdy polecenie czestotliwosci A i B
korzysta z panelu operatorskiego
do nastaw, warto$¢ kodu funkgji jest
pierwotna nastawa danych
czestotliwosci falownika. Zakres
nastaw: 0,00 Hz-P00.03
(maksymalna czestotliwos¢
wyjsciowa)

50.00Hz

P00.11

Czas przyspieszania
1

Czas przyspieszania to czas
potrzebny falownikowi do

P00.12

Czas hamowania 1

przyspieszenia od 0 Hz do
maksymalnej czestotliwosci
wyjsciowej (P00.03). Czas
hamowania to czas potrzebny
falownikowi do zwolnienia od
maksymalnej czestotliwosci
wyjsciowej (P00.03) do 0 Hz.
Falownik posiada cztery grupy
czas6w przyspieszania/hamowania,
ktére mozna wybrac za pomoca
P0O5. Domyslna fabryczna grupa
czasOw przyspieszania/hamowania
falownika to pierwsza grupa. Zakres
nastaw P00.11 i P00.12: 0,0-3600,0 s

Zalezy od
modelu

Zalezy od
modelu

P00.13

Kierunek pracy

0: Praca w kierunku domysinym
1: Praca w kierunku przeciwnym
2: Wylaczenie pracy w kierunku
wstecznym

P00.15

Automatyczne
strojenie
parametréw silnika

0: Brak operacji

1: Dynamiczne automatyczne
strojenie 1, kompleksowe
automatyczne strojenie parametréw
silnika. Zaleca sie stosowanie
strojenia z obrotem gdy wymagana
jest wysoka doktadnosc sterowania.
2: Petne statyczne automatyczne
strojenie parametréw, stosowane w
przypadkach gdy silnik nie moze
by¢ odtaczony od obcigzenia.

3: Czesciowe statyczne
automatyczne strojenie parametréw
1, gdy aktywnym silnikiem jest silnik
1, automatycznie strajane sa tylko
P02.06, P02.07 i P02.08; gdy
aktywnym silnikiem jest silnik 2,
automatycznie strajane sa tylko
P12.06, P12.07 i P12.08.

4: Dynamiczne automatyczne
strojenie 2, podobne do strojenia z
obrotem 1, ale wazne tylko dla
silnikéw asynchronicznych (AM).

5: Czesciowe statyczne
automatyczne strojenie parametréw
2, wazne tylko dla silnikow
asynchronicznych (AM).

P00.18

Przywracanie
parametréw funkgji

0: Brak operacji

1: Przywrd¢ wartosci domysine

2: Wyczys¢ rekordy btedow

3: Zablokuj parametry panelu
operatorskiego

4-6: Zarezerwowane

Uwaga: Po wykonaniu wybranej
operagji kod funkgji jest
automatycznie przywracany do
wartosci 0. Przywrocenie wartosci
domysinych moze usuna¢ hasto
uzytkownika. Nalezy zachowac
ostroznos¢ podczas korzystania z
tej funkdji.

P01.00

Tryb uruchamiania

0: Bezposredni rozruch

1: Rozruch po hamowaniu pradem
statym (DC)

2: Restart ze sledzeniem predkosci 1
(nieobstugiwany w trybie SVC 0 dla
silnikéw asynchronicznych AM)
Uwaga: Dla silnikow
asynchronicznych (AM) Sledzenie
predkosci nie jest obstugiwane w
trybie SVC 0, a sprzetowe $ledzenie
predkosci jest obstugiwane w

innych trybach. Szczegdly zawierajg

Kod . Wartos¢ |Modyf Kod . Wartos¢ |Modyf Kod . Wartosé |Modyf
funkdji Dazua Opis domyslna| ikacja funkgji etz Opis domyslna| ikacja funkgji Dtz Ok domyslina| ikacja
parametry P01.35-P01.41. Dla Wspotczynnik 19: Terminal predkosci
ma potrzeny modyfionania | PO303 | | cpordonanego (002000 200 | o 50 Wetroymania pracy
parametréw P01.35-P01.41. petli predkosci 2 wielostopniowej
0: Zatrzymanie z hamowaniem. Po Czas catkowania 21: Wybor czasu
zadziataniu polecenia zatrzymania P03.04 petli predkosci 2 0.000-10.000s 0.200s ° przyspieszania/hamowania 1
falownik obniza czestotliwos¢ 0-1: Panel operatorski (P03.12) 22: Wybér czasu
wyjsciowa zgodnie z trybem 2: Al1 (100% odpowiada przyspieszania/hamgwania 2
hamowania i zdefiniowanym trzykrotnosci znamionowego pradu 23: Reset zatrzymania prostego PLC
czasem hamowania (DEC); po silnika) 24: Wstrzymanie prostego PLC
spadku czestotliwosci do predkosci 3: AI2 gz Wstrzymanie sterowalnia PID
P01.08 | Tryb zatrzymania |zatrzymania (P01.15) falownik 0 o 4: A3 (jak powyzej) : Wstrzymanie czestotliwosci
zatrzymuje sie. 5: Czestotliwos¢ impulséw HDIA kolysania A _ _
1: Zatrzymanie swobodne (wybieg). Metoda nastaw  |6: Moment wielostopniowy 27: Reset czestotliwosci kotysania
Po zadziataniu polecenia P03.11 momentu 7: Komunikacja Modbus 0 o 28: Reset licznika
zatrzymania falownik natychmiast obrotowego 8: Komunikacja 29: Przetaczenie miedzy
wylacza wyjscie, a obcigzenie PROFIBUS/CANopen sterowaniem predkoscia a
wybiega do zatrzymania zgodnie z 9: Komunikacja Ethernet sterowaniem momentem
bezwtadnosciag mechaniczna. 10: Zarezerwowane 30: Wylaczenie
Czestotliwos¢ 11: Komunikacja PROFINET przyspieszania/hamowania
startowa 12-17: Zarezerwowane 31: Wyzwolenie licznika
P01.09 |hamowania pradem 0.00Hz—P00.03 0.00Hz o 18: Panel operatorski (dla modeli o 32: Zarezerwowane
statym (DC) przy matej mocy) 33: Tymczasowe kasowanie nastaw
zatrzymaniu Wiaczanie zwiekszania/zmniejszania
Prad hamowania P03.32 sterowania 0: Wylaczone 0 o czestotliwosci
P01.11 |pradem stalym (DC)|0.0-100.0% 0.0% o : momentem 1: Whaczone 34: Hamowanie pradem statym (DC)
przy zatrzymaniu obrotowym 251 Przefaczenie z silnika 1 na silnik
Czas hamowania . |Zakres nastaw: 0,0%: Automatyczny; . 3
P01.12 |pradem statlym (DC)|0.00-50.00s 0.00s o P04.01 Najt/?""fl’ '.‘I'(ZY%”‘*J 0,1%-10,0% (znamionowego 0.0% o 36: Przetaczenie kanatu polecer
przy zatrzymaniu slinika napiecia silnika 2) uruchamiania na panel operatorski
Gdy kanat polecen uruchamiania Stuzy do kompensacji zmiany 37: Przefaczenie kanatu polecen
ljest sterowany z terminala, system predkosci obrotowej silnika uruchamiania na terminal ,
wykrywa stan terminala spowodowanej zmiana obciazenia 38: Przefaczenie kanatu polecen
uruchamiania podczas wiaczania w trybie sterowania przestrzennym uruchamiania na komunikacje
zasilania. wektorem napiecia, poprawiajac 39: Polecenie wstepnego
0: Polecenie uruchamiania z tym samym sztywnod¢ Zv&blzldzema L .
terminala jest nieaktywne przy charakterystyki mechanicznej - Rasowanie zuzycia energii |
wiaczeniu zasilania. Nawet jesli silnika. Nalezy obliczy¢ znamionowa 41: Zachowanie zuzycia energii
polecenie uruchamiania jest Wspoétczynnik  |czestotliwoéé poslizgu silnika 42: Przetaczenie zrodta nastaw
uznawane za aktywne podczas PO4.09 kompensacji  |wedtug wzoru: 2f = fb - nxp/60, 100.0% R gornego limitu momentu .
wiaczania zasilania, falownik nie : poslizgu U/f silnika |gdzie fb to znamionowa e hamowania na panel operatorski
Zabezpieczenie  |uruchamia sie i pozostaje w stanie 1 czestotliwoé¢ silnika odpowiadajaca 43-55: Zarezerwowane
polecenia zabezpieczenia do momentu kodowi funkcji P02.02, n to 56: Zatrzymanie awaryjne
P01.18 | uruchamianiaz |anulowania i ponownego wiaczenia 0 ® znamionowa predko$é¢ obrotowa ;;__ijrijfﬁgenzﬂeg:’iz‘ﬁgs
terminala prz olecenia uruchamiania. silnika odpowiadajaca kodowi . 2
wiaczeniu zagila);\ia !I): Polecenie uruchamiania z funkgji POg.03, p té liczba par 74: Zatrzymanie PID2 )
terminala jest aktywne przy biegunéw silnika. Warto$¢ 100,0% 75: Wstrzymanie catkowania PID2
wiaczeniu zasilania. Jesli polecenie odpowiada znamionowej 76: Wstrzymanie sterowania PID2
uruchamiania jest uznawane za czestotliwosci poslizgu »f silnika 1. 77: Przelaczenie polaryzacji PID2
aktywne podczas wiaczania Zakres nastaw: 0,0-200,0% 78: Wylaczenie HVAC (tylko w
zasilania, falownik uruchamia sie Wspolczynnik (W trybie sterowania przestrzennym sténle zatrzymania)
automatycznie po zakonczeniu po4.10 | kontroli oscylacji |wektorem napiecia silnik, zwlaszcza 79: Wyzwolenie sygnatu
inicjalizacji. ¥ |niskoczestotliwoscio [silnik duzej mocy, moze pozarowego )
Uwaga: Przed uzyciem tej funkgji wych silnika 1 |do$wiadcza¢ oscylacji pradu przy 80: Wstrzymanie sterowania PID1
nalezy zachowac ostroznos¢. W Wspolczynnik  |okreslonych czestotliwosciach, co 8;: Wstlizymarye callkowan_l_a PID1
przeciwnym razie moga hastapi¢ P04.11 kontroli oscylacji |moze powodowac niestabilna prace 10 23: 5&29 acTen'le pobaryz§CJ| PID1
powazne konsekwencje. 11 |wysokoczestotliwos [silnika, a nawet przeciazenie ° o Wyzwolen!e trybu USFi)leg'a )
P02.00 Ty silnika 1 0: Silnik asynchroniczny (AM) 0 ° ciowych silnika 1 [pradowe falownika. Odpowiednie oe R yzwo egle ttry u wyl ukl'zema
: yP 1: Silnik synchroniczny (SM) dostosowanie obu kodéw funkgji : ecznf odpytywanie cykliczne
Moc znamionowa Zalezv od pozwala wyeliminowac to zjawisko. gs éygna czy;zczenlz poll';jpy ik
P02.01 silnika 0.1-3000.0kW a eijlo ® Prog kontroli  |£2kres nastaw P04.10: 0-100 f 6rny poziom wody zbiornika
asynchronicznego 1 modelu P04.12 rtl)g ..Oq r.i' 1 [Zakres nastaw P04.11:0-100 30.00Hz | o ‘g’gf’g’VYeQO ) dv zbiornik
Czestotliwoic oscylagji silnika 1 |704 e nactaw P04.12: 0,00 Hz- L olny poziom wody zbiornika
P02.02 |znamionowa silnika [0.01Hz-P00.03 50.00Hz | o P00.03 (maksymalna czestotliwos¢ wotowego
asynchronicznego 1 wyjsciowa) 833 Po;ll(om lnltedoboru wody
Predkose Zalezy od 0x00-0x11 90-95: Zarezerwowane
P02.03 |znamionowa silnika [1-60000rpm ranegylo S} Jednoéci; Typ ngégia HD'A 96: Réczn miekki rozruch silnika A
asynd'llron_icz_nego 1 oden P05.00 | Typ wejscia HDI ?r;gtlJDIIsAéd\?ko wejscie szybkich 0 ° 97: Reczn§ miekki rozruch silnika B
apiecie . : e pn
bl B R T o e
a;yngh”’”'c.znego L gzéi:'ftf'ﬂhifj'ieze””owa“e 100: Reczny miekki rozruch silnika E
rad znamionowy . _ o : ] : e il
P02.05 silnika 0.08-600.00A Z;'gé)éﬁd ® P05.01 | Funkcja wejscia S1 12 Eraca w prlzod 1 © 18; Egg% m:gtt: :SE:EEE :::z:t: 2
a'sal/nchronIC_ZHego 1 5 Strgfgm‘?;;)i/e tréjprzewodowe 103: Reczny miekki rozruch silnika H
OC znamionowa ; . . : X p 104: Wylaczenie silnika A
P02.15 silnika 0.1-3000.0kW Zalezy od ® P05.02 | Funkcja wejscia S2 4 Praca !mpulsowa w przéd 4 © 185: Wilgzzgnig :ilnik: B
i modelu 5: Praca impulsowa w tyt It
synchronicznego 1 67 . bod bi 106: Wylaczenie silnika C
Czestotliwose rcia weikci : patrzymanie swobodne (wybieg) 107: Wytaczenie silnika D
P02.16 |znamionowa silnika [0.01-P00.03Hz 50.00Hz | e PO5.03 | Funkcja wejscia S3 |7: \Iﬁsowame, edow 7 ° 108 Wytaczenie silnika E
synchronicznego 1 gj Wst_r]zymame pracy bled 109: Wytaczenie silnika F
Liczba par 16' ZeJ§C|ke zewnetrznego biedu 110: Wylaczenie silnika G
P02.17 | biegunéw silnika |1-128 2 °® - Zwigkszanie nastaw 111: Wytaczenie silnika H
synchronicznego 1 czestotliwosci (UP) Dolny limit wejscia
Nobiedie 11: Zmniejszanie nastaw P05.24 b4 AT 0.00v-P05.44 0.00vV o
P02.18 Napiecie Zalezy od czestotliwosci (DOWN) ana‘ogowego
. znamionowe silnika [0-1200V modelu 5} 12: Kasowanie nastaw Nastawienie
synchronicznego 1 " : > . odpowiadajace
= zwigkszania/zmniejszania P05.25 -t . 1-300.0%-300.0% 0.0% o
Prad znamionowy Zalezy od czestotliwosci dolnemu limitowi
P02.19 silnika 0.08-600.00A modelu ° . 13: Przelaczenie miedzy nastawa A a A1
synchronicznego 1 Funkga wejscia S4 nastawa B P05.26 Gorny limit wejécia PO5.42-10.00V 10,00V
Sita PO5.04 | (wybdr miedzy S4 a |1y Przelaczenie miedzy nastawa 0 © : analogowego Al1 il ) °
przeciwelektromoto wyjsciem Y1) kombinowana a nastaV\}/la A Nastawienie
P02.23 |ryczna (SEM) silnika [0-10000 300 o 15: Przelaczenie miedzy nastawa P05.27 odpowiadajace -300.0%-300.0% 100.0% .
synchronicznego kombinowana a nastawa B gornemu limitowi
> - 16: Terminal predkosci .A” _
Vx;r?wcg(c:?llg:llak wielostopniowe; | P05.28 G e toania 0.000s~10.000 0.030
. 17: Terminal predkosci . wejscia -000s=10.000s -050s °
PO300 pro?‘orcj%nkalpqgf 0.0-2000 200 ° WieIostopnio&eﬁ 2 analogowego Al1
petli predkosci 18: Terminal predkosci Dolny limit wejscia
P03.01 g;flf ;fé'é‘l’(‘g’scnl": 0.000-10.000s 0.200s ° wielostopniowej 3 P0>29 a”?\'j‘;gt‘;‘cfv?gs eA'Z 10.00v7P05 31 100V ) e
P05.30 -300.0%-300.0% -100.0% o
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odpowiadajace
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Astraada DRV-260 skrécona instrukcja obstugi

Astraada DRV-260 skrécona instrukcja obstugi

Kod . Wartos¢ |Modyf
funkgji (kpane Opis domyslna| ikacja
dolnemu limitowi
Al2
Wartos¢ srodkowa 1
P05.31 wejscia P05.29-P05.33 0.00v o
analogowego Al2
Nastawienie
po5.32 | Odpowiadajace | 34 5o, 300 09 0.0% °
wartosci Srodkowej
Al2
Wartos¢ srodkowa 2
P05.33 wejscia P0.31-P05.35 0.00v o
analogowego Al2
Nastawienie
odpowiadajace o o o
P05.34 | occi érodkowej -300.0% —300.0% 0.0% o
2 AI2
Gorny limit wejscia
P05.35 analogowego Al2 P05.33-10.00V 10.00V o
Nastawienie
pos36 | Odpowiadajace | 344 5or 300 09 100.0% | o
gérnemu limitowi
Al2
Czas filtrowania
P05.37 wejscia 0.000s-10.000s 0.030s o
analogowego Al2
P06.00 Rezerwacja
P06.01 | Wyjscie cyfrowe Y1 |0: Nieaktywne 0 o
P06.02 Rezerwacja 1: Praca 0 °
Wyiécie 2: Praca w przéd
P06.03 przekaz’rilijkowe RO1 |3: Praca w tyt 1 ©
4: Praca impulsowa
5: Btad falownika
6: Wykrycie poziomu czestotliwosci
FDT1
7: Wykrycie poziomu czestotliwosci
FDT2
8: Czestotliwos¢ osiagnieta
9: Praca z zerowa predkoscia
10: Gorny limit czestotliwosci
osiagniety
11: Dolny limit czestotliwosci
osiggniety
12: Gotowos¢ do pracy
13: Wstepne wzbudzenie
14: Wstepny alarm przeciazenia
15: Wstepny alarm niedocigzenia
16: Etap prostego PLC zakonczony
17: Cykl prostego PLC zakonczony
18: Nastawiona wartos¢ licznika
osiggnieta
19: Wyznaczona wartos¢ licznika
osiagnieta
20: Zewnetrzny btad aktywny
21: Zarezerwowane
22: Czas pracy osiggniety
23: Wirtualne wyjscie terminala
komunikacji Modbus
24: Wirtualne wyjscie terminala
komunikacji PROFIBUS/CANopen
25: Wirtualne wyjscie terminala
komunikacji Ethernet
26: Napiecie szyny DC ustalone
27-32: Zarezerwowane
33: W trybie ograniczenia predkosci
o 34: Wirtualne wyjscie terminala
P06.04 Wyjscie komunikacji PROFINET 5 o

przekaznikowe RO2

35: Zarezerwowane

36: Przetagczenie sterowania
predkoscia/pozycja zakonczone
37: Dowolna czestotliwos¢
osiggnieta

38-47: Zarezerwowane

48: Tryb pozarowy aktywowany
49: Wstepny alarm zbyt niskiego
sprzezenia zwrotnego PID1

50: Wstepny alarm zbyt wysokiego
sprzezenia zwrotnego PID1

51: PID1 w trybie uspienia

52: PID2 w trakcie uruchamiania
53: PID2 zatrzymany

54: Sygnalizacja pracy z cisnieniem
rezerwowym

55: Sygnalizacja niedoboru wody
zbiornika wlotowego

56: Wyjscie wstepnego alarmu

57: Sterowanie cyrkulacyjnym
silnikiem o zmiennej czestotliwosci
A

58: Sterowanie cyrkulacyjnym
silnikiem o zmiennej czestotliwosci
B

59: Sterowanie cyrkulacyjnym
silnikiem o zmiennej czestotliwosci
C

60: Sterowanie cyrkulacyjnym
silnikiem o zmiennej czestotliwosci
D

61: Sterowanie cyrkulacyjnym
silnikiem o zmiennej czestotliwosci
E

62: Sterowanie cyrkulacyjnym

-9-

Kod . Wartos¢ |Modyf Kod . Wartos¢ |Modyf Kod . Wartosé |Modyf
funkdji Dazua Opis domyslna| ikacja funkgji etz Opis domyslna| ikacja funkgji Dtz Ok domyslina| ikacja
silnikiem o zmiennej czestotliwosci 37-54: Zarezerwowane przeciwnym razie komunikacja nie
F 55:  Zduplikowany typ  karty powiedzie sie. Wigksza predkosé
63: Sterowanie cyrkulacyjnym rozszerzen (E-Err) transmisji oznacza szybsza
silnikiem o zmiennej czestotliwosci 56: Zarezerwowane komunikacje.
G 57: Blad komunikacji PROFINET Format danych ustawiony w
64: Sterowanie cyrkulacyjnym (E_PN) falowniku musi by¢ zgodny z
silnikiem o zmiennej czestotliwosci 58: Btad komunikacji CAN (ESCAN) formatem kompu)fceragnadlyzednego.
H 59: Blad nadmiernej temperatury| W przeciwnym razie komunikacja
Stuzy do ustawienia polaryzagji silnika (OT) nie powiedzie sie.
. .. |wyjs¢ cyfrowych. Gdy bit ma 60: Biad identyfikacji karty w 0: Bez kontroli parzystosci (N, 8, 1)
Wybér polaryzagji oA hr . P
P06.05 Wyice vfrowveh wartosc 0, terminal jest dodatni; 0x00 o gniezdzie 1 (F1-Er) dla RTU
YISC YITOWYCER |4 dy bit ma wartos¢ 1, terminal jest 61: Bfad identyfikacji karty w Kontrola bité 1: Kontrola parzystosci (€, 8, 1) dla
ujemny. gniezdzie 2 (F2-Er) P14.02 ondro a hl oW IrTU 1 o
0-65535 62: Zarezerwowane anyc 2: Kontrola nieparzystosci (O, 8, 1)
Po ustawieniu kodu funkcji na 63: Przekroczenie czasu komunikacji dla RTU
warto$¢ niezerowa ochrona hastem karty w gniezdzie 1 (C1-Er) 3: Bez kontroli parzystosci (N, 8, 2)
zostaje wiaczona. Po ustawieniu 64: Przekroczenie czasu komunikagji dla RTU
kodu funkcji na 00000 poprzednie karty w gniezdzie 2 (C2-Er) 4: Kontrola parzystosci (E, 8, 2) dla
hasto uzytkownika zostaje usuniete 65-66: Zarezerwowane RTU
i ochrona hastem zostaje wytaczona. 67: Btad komunikacji BACnet (E-BAC) 5: Kontrola nieparzystosci (O, 8, 2)
Po ustawieniu i aktywowaniu hasta 68: Zarezerwowane dla RTU
uzytkownika nie mozna wejé¢ do 69: Btad urzadzenia podrzednego .. . .
menu parametrow po CAN w synchronizacji master/slave 7 Typowe usterki i sposoby ich usuwania
wprowadzeniu btednego hasta. (750-57“‘2) 7 Kod
Nalezy zapamiegtac hasto i —/2: Zarezerwowane 15 . .
przeczowswac'ﬁe w bezpiecznym ;i gtag Zama[(zania . bllt‘-;d Typ btedu Mozliwa przyczyna Rozwiazanie
miejscu. Po wyjsciu z interfejsu - Btad zablokowania e an ;
P07.00 | Hasto uzytkownika |edycji kodéw funkcji ochrona 0 o 75: Blad suchobiegu pompy Pr;s;éa;\,?,gle : glrazy;sspzizls)giie/hamowa )
hastem zostaje aktywowana w ciagu 76-79: Zarezerwowane oc1 podczas nie. * Zwieksz czas. .
1 minuty. Gdy ochrona hastem jest Liczba Liczba automatycznych resetow przyspieszania | Zbyt niskie napiecie przyspieszania/hamowania.
aktywna, po ponownym nacisnieciu P08.28 | automatycznych |bledéw: Gdy falownik korzysta z 0 o sieci. N \S/\?rla)wdz fza;sﬂan'lf WeJ.SCI'(OW‘?-
klawisza PRG/ESC w celu wejscia do resetow bledéw |automatycznego resetowania Przeciazenie |* Zbyt mata moc ¢ VVybierz talownik o wiekszej
interfejsu edycji kodow funkgji btedéw, stuzy do ustawienia liczby pradowe falownika. . En?g,'{,dz' c2v obciazenie nie
wyswietlane jest ,0.0.0.0.0". Nalezy automatycznych resetéw btedéw. 0ocC2 podczas e Wystapito chwilowe lub 'epst Zwarte ();warciae do ziemi
wprowadzi¢ prawidtowe hasto Gdy liczba kolejnych resetow hamowania wyjatkowe obcigzenie. Jlub miedzy fazami) lub czy
uzytkownika, aby wejs¢ do przekroczy ustawiona wartosc, * Wystapito zwarcie do obroty nie sa nierbwnomierne.
interfejsu. falownik zgtasza btad i zatrzymuje . ziemi lub zanik fazy « Sprawdz okablowanie
Uwaga: Przywrécenie wartosci sie. Przeciazenie ‘é" J)5Clowe). rod wyjéciowe.
domysInych moze usunaé hasto Odstep czasy  |Odstep czasu miedzy . gradowe ° Z;Q}e(:,)cz:r\qmetrzne zZrodha |\, sprawdz, czy nie wystepuja
uzytkownika. Nalezy zachowac m?pdz automatycznymi resetami btedéw: oc3 | P° Z%ngiaffracy « Ochrona przed silne zaklécenia.
ostrozno$¢ podczas korzystania z P08.29 €dzy . |Czasod wystapienia btedu do 1.0s o dk 1 Zablokowgniem rz e Sprawdz ustawienia .
tej funkdji. automatycznymi |y \yacii automatycznego predkoscia Kowaniem przy powiazanych kodow funkgji.
) ) resetami btedéw ywadi a Y 9 przeciazeniu pradowym
P07.27 Typ aktualnego |0: Brak btedu resetowania btedu. Po nie jest wigczona.
) btedu 1: Ochrona fazy U modutu falownika B ° uruchomieniu falownilga,jes',li w Przepiecie —
Typ ostatniego  |(OUt1) ciggu 600 s nie wystapi zaden btad, oVv1 podczas o Zbyt krotki czas « Sprawdz zasilanie wejéciowe.
P07.28 btedu 2: Ochrona fazy V modutu falownika B ° liczba automatycznych resetow przyspieszania Rjamowapdl?. .. |e Sprawdz, czy czas hamowania
Typ (OU2) bleddw zostaje wyzerowana. Przepiecie |° w:f?criaov\\/’vle OWE NapIeCi® | obcigzenia nie jest zbyt krétki
P07.29 | przedostatniego |3: Ochrona fazy W modutu falownika - . Zakres nastaw P08.28: 0-10 ov2 podczas |, DuJie sprzezenie zwrotne | 1UP €2y silnik nie uruchamia sie
btedu (OUt3) Zakres nastaw P08.29: 0,1-3600,0 s hamowania energiip go.dcials pgrotu. .
Typ trzeci k 4: Przecigzenie pradowe podczas 0x0000-0x0041 o . . e Zainstaluj dynamiczne
Po7.30 | VP togckzﬁgab edu przyspieszania (081) P - i Jednosci: Tryb pracy Przepiecie E;anlq((f\,l\,e;:g]tow elementy hamowania.
Typ czwartego | Przeciazenie pradowe podczas 0: Tryb normalny podczas pracy |, Hamowanie * Sprawdz ustawienia "
P07.31 biedu od kohca |hamowania (OC2) - ° 1: Ciagta praca po wiaczeniu ov3 ze stalg. rezystancyjne nie jest powiazanych kodéw funkgji.
6: Przeciazenie pradowe podczas Tryb pracy zasilania predkoscia whaczone:
pracy ze statg predkoscia (OC3) P08.39 wentylatora Dziesiatki: Zarezerwowane 0x0100 o 5 —
7: Przepiecie podczas przyspieszania chtodzacego Setki: 0: Maksymalna predkos¢ Niedostat N éb%t niskie nagleae stect.1, Sprawdz wejsciowe zasilanie
wenttor o [Nedostatecrne |« Ocfyenaprzed 7" Sdowe
8: Przepiecie podczas hamowania 1: Automatyczna regulacja peDC yny rzepieciu nie 'e's?t 4 * Sprawdz ustawienia -
(OV2) predkosci \F/)v}acgona J powiazanych koddéw funkgji.
9: Przepiecie podczas pracy ze staty Tysiace: Zarezerwowane < Zbyt niskie napiecie sieci.
predkoscia (OV3) o 0x000-0x111 o Nieprawidtowo o Sprawdz napiecie sieci.
10: Btad niedostatecznego napiecia Jednosci: 0: Wylacz programowa ustawiony znamionowy |e Zresetuj znamionowy prad
szyny DC (UV) ochrone przed zanikiem fazy oL1 | Przeciazenie prad silnika. silnika.
11: Przeciazenie silnika (OL1) wejsciowe). silnika » Wystapito zablokowanie |e Sprawdz obciazenie i dostosuj
12: Przeciazenie falownika (OL2) Zabezpieczenie 1: Wiacz programowa ochrone silni'ka Iub qhwilowe wartos¢ wzmocnienia
13: Zanik fazy po stronie wejsciowej P11.00 przed za?ﬂkiem fazy przed zanikiem fazy wejsciowe;. 0x011 o 3bg|a2en|ejest zbyt momentu.
(SPI) Dziesiatki: 0: Wylacz ochrone przed uze. _ i _ _
14: Zanik fazy po stronie wyjéciowej zanikiem fazy wyjsciowe;. * Zbyt szybkie o Zwieksz czas przyspieszania.
e oy ace oehrong przed zanikiem Banotmy rammich sinika || po stoymant o
15: Przegrzanie modutu prostownika fazy wyjsciowej. iazenie |° } S
(OH1) 9 P Set)ll<i: %/Jarezervdowane oL2 Pg%ﬁﬁge wtrakc.|e.obrotl_1. e Sprawdzyfnap|ec_|e sieci. )
16: Przegrzanie modutu falownika Zakres nastaw: 1-247 * Zbyt niskie napiecie sieci. ¢ Wybierz falownik o wigkszej
(OH2) Gdy master zapisuje adres . %gﬁ e ozenie. | o odpowiedni silnik
17: Zewnetrzny biad (EF) komunikacyjny urzadzenia Zanik fazy po_|= Wystapit zanik fazy lub |+ Sprawdz zasilanie wejsciowe.
18: Btad komunikagji R5485 (CE) podrzednego (slave) jako 0 w SPI stronie silne wahania na » Sprawdz okablowanie
.128: Bé?ddwykrywanla pradu (ItE) ramc'e, oznaczajac go;akko adres wejsciowej wejsciach R, S, T. instalacji.
. . Btad automatycznego strojenia rozgtoszeniowy, wszystkie R . f i . .
po7.32 | TYP piatego bledu |jinika (tE) , . Lokalnv ad urzgdzenia pogi/rzedr):e w sieci Zanik fazy po w%ztc?a‘:’clLZSm\I/( {:l?lzaunlf * Sprawdz okablowanie
konca 21: Btad operacji EEPROM (EEP) P14.00 K oka n_){(a "eS  IModbus odbieraja ramke, ale nie 1 o SPO stronie trojfazowy ukfad silnika wyjsciowe.
22: Bfad braku sygnatu sprzezenia omunikacyjny odpowiadaja na nig. Adresy Wwyjsciowej jest niesymetryczny). Sprawdz silnik i kable.
zwrotnego PID (PIDE) komunikacyjne w sieci sa unikalne, Przegrzanie [e Kanat powietrzny
23: Zarezerwowane co stanowi podstawe komunikagji OH1 modutu zablokowany lub
24: Czas pracy osiggniety (END) punkt-punkt. prostownika wentylator uszkodzony. |e Oczy$¢ kanat powietrzny lub
25: Elektroniczne przeciazenie (OL3) Uwaga: Adres komunikacyjny Przegrzanie o Zbyt wysoka ) wymien wentylator. )
26: Btad komunikacji  panelu urzadzenia podrzednego nie moze OH2 modutu temperatura otoczenia. | Obniz temperature otoczenia.
operatorskiego (PCE) by¢ ustawiony na 0. falownika - Brad |* Diugotrwata praca z
27: Bfad przesytania parametréw Kod funkgji stuzy do ustawienia Brzzi:gzizeegfvr\:;etrznego
(UPE) redkosci transmisji danych miedz * . Y e Sprawdz wejsécie zewnetrznego
28: Blad pobierania parametrow Eo?nputerem nadrgednyxw a edzy EF |Zewnetrzny btad| terminala wejsciowego uFr)zqdzenia.J ¢ 9
(DNE) falownikiem. R{edu SI'-dI ] Toowedn TKoid
29: Blad komunikacji PROFIBUS 0: 1200 bps et o radkodé i staw odpowiednia predkosc
E dP) 1 2400 bbe ona predkosé ransmisji. )
30: Blad komunikacji Ethernet 2: 4800 bPS Btad transmisji. : .. |* Sprawdz okablowanie
E NET Predkos¢ transmisji |5 p CE komunikagji  |* Biad linii komunikacyjnej. | interfejsow komunikacyjnych.
(E NET) - P14.01 | komunikacji (baud |3 9600 bps 4 o RSA85 « Nieprawidtowy adres o Ustaw prawidtowo adres
37: Blad komunikacji CANopen (E- : ratel) 4: 19200 bps komunikacyjny. komunikacyjny.
CAN) 5: 38400 bps o Komunikacja narazona |e Wymien przewdd lub popraw
32: Blad zwarcia do ziemi 1 (ETH1) 6: 57600 bps na silne zaktécenia.. odpornos¢ na zaktécenia.
33: Btad zwarcia do ziemi 2 (ETH2) 7: 115200 bps o Zly kontakt Zlacza plyty |e Sprawdz zlacze i podtacz
34: Bfad odchylenia predkosci (dEu) Uwaga: Predko$¢ transmisji Btad sterowania. ponownie.
35: Btad nieprawidtowego ustawiona w falowniku musi by¢ ItE wykrywania [e Uszkodzony element o Wym]erj elgment Halla.
dostosowania (STo) zgodna z predkoscia transmisji pradu Halla. ~_|* Wymien gtéwna plyte
36: Btad niedociazenia (LL) komputera nadrzednego. W o Nieprawidtowe dziatanie sterowania.
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Astraada DRV-260 skrécona instrukcja obstugi

Astraada DRV-260 skrécona instrukcja obstugi

Kod
bted | Typ btedu Mozliwa przyczyna Rozwiazanie
u
uktadu wzmacniacza.
« Moc silnika nie
]tc)cljpowilfda mogil g
alownika. Ten btgd moze . .
wystapic, jedl réinica |* Zmiefi model falownika lub,
mocy przekracza pie¢ zastosuj tryb sterowania U/f.
Klas mocy. e Ustaw prawidtowy typ silnika i
« Nieprawidtowe parametry z tabliczki
st |" ustduinia parametrow [, GEMOTONL L
automatyczneg silnika. ;
TE o strojenia e Parametry uzyskane ptrze_prqwadz automatyczne
silnika podczas strojenie ponownie.
o Sprawdz okablowanie silnika i
atutqmatycznegq ustawienia parametrow.
Zécgieen?zr;adczme o Sprawdz, czy gérny limit
aramgetJrac'Jw czestotliwosci jest wigkszy niz
Etandardowych 2/3 czestotliwosci
o Przekroczenie czasu Znamionowe).
automatycznego
strojenia.
e Blad odczytu/zapisu o Nacisnij STOP/RST, aby
EEP Btad operadji parametrow sterowania. zresetowac.
EEPROM o Uszkodzona pamigc o Wymien gtéwna ptyte
EEPROM. sterowania.
Btad braku  |e Brak sygnatu sprzezenia [e Sprawdz przewody sygnatu
PIDE sygnatu zwrotnego PID. sprzezenia zwrotnego PID.
sprzezenia | Zrddio sprzezenia o Sprawdz zrodto sprzezenia
zwrotnego PID zwrotnego PID zaniklo. zwrotnego PID.
o Rzeczywisty czas pracy
END Czas pracy falownika jest dtuzszy niz | Skontaktuj sie z dostawca i
osiggniety wewnetrznie ustawiony dostosuj ustawiony czas pracy.
czas pracy.
Btad « Falownik zgtasza wstepny|e Sprawdz obciazenie i punkty
OL3 | elektronicznego | alarm przeciazenia wstepnego alarmu
przecigzenia zgodnie z ustawieniami. przeciazenia.
o Kabel panelu
operatorskiego
podtaczony
nieprawidtowo lub o Sprawdz kabel panelu
Blad odtaczony. operatorskiego, aby stwierdzi¢
komunikacii  |* Kabel panelu czy wystapit blad.
PCE anelu ] operatorskiedgo zbyt e Sprawdz i usun zewnetrzne
o erpatorskie o diugi, powodujacy silne zrodto zaktocen.
P 9 zaktécenia. o Wymien sprzet i skorzystaj z
o Btad obwodu serwisu.
komunikacyjnego panelu
operatorskiego lub plyty
gtéwnej.
» Kabel panelu
operatorskiego
podtaczony
nieprawidtowo lub
e Egl?eclzogzélu . $grawdi i u,suﬁ, zewnetrzne
uPE | Bfad przesytania operat%rskiego Zbyt zrodio zaktocen. .
parametrow diugi, powodujacy silne . \s/\gvr;};in sprzet i skorzystaj z
zaktocenia. )
o Btad obwodu
komunikacyjnego panelu
operatorskiego lub plyty
gtéwne;j.
« Kabel panelu
operatorskiego
POIOCION op |+ Sprawd usu zewnetzne
odtaczony. Wymien sprzet i skorzystaj z
DNE |Bfad pobierania|e Kabel panf.lu . ¢ se}r/wilsi prze ysta)
arametrow operatorskiego zbyt " : .
P dﬁJgi, powodgujacyysilne * Wykonaj pgnowr#e kopie |
zaklbcenia. zapasowa danych na panelu
« Wystapit blad operatorskim.
przechowywania danych
w panelu operatorskim.
o Wyjscie falownika jest
zwarte do ziemi. o Sprawdz, czy okablowanie
. V\Lystaé)i} bladkw silnika jestI prawid}oville.
: obwodzie wykrywania |[e¢ Wymien element Halla.
ETH1 Bhdzzi:'ri'{c.;a do pradu. o Wymien gtéwna plyte
Rzeczywista nastawiona sterowania.
moc silnika znacznie o Prawidtowo zresetuj
odbiega od mocy parametry silnika.
falownika.
« Wyjscie falownika jest
zwarte do ziemi. e Sprawdz, czy okablowanie
. V\/bystaéai} bladkw silnika jestI prawid’fov;lle.
: obwodzie wykrywania |e Wymien element Halla.
ETH2 Bladzziémniirczla do pradu. o Wymien gtéwna plyte
e Rzeczywista nastawiona sterowania.
moc silnika znacznie o Prawidlowo zresetuj
odbiega od mocy parametry silnika.
falownika.
. Sgrawdi i upewn(ijj sie, iea
P obciazenie jest odpowiednie,
dEu Btad odchylenia |* gl?zcéalﬁ%n"ﬁ J;St zpt)oyt oraz zwieksz czas wykrywania.
predkosci zablokowar)mlieap o Sprawdz, czy parametry
: sterowania sg prawidtowo
ustawione.
o Nieprawidlowe
ustawienia parametréw |e Sprawdz obciazenie i upewnij
sterowania silnika sie, ze jest prawidlowe.
Blad sPynchronicznegko (SM). |e Sprawdz, czy paran’_lgfry
. - e Parametry uzyskane sterowania sg prawidtowo
STo glzg';at\(glslgtl?l:’rﬁg podczas ustawione.
automatycznego o Zwieksz czas wykrywania
strojenia sg niedoktadne.| btedu nieprawidtowego
o Falownik nie jest dostosowania.
podiaczony do silnika.
LL Btad o Falownik zgtasza wstepny[e Sprawdz obcigzenie i punkty

-13-

Kod
bted | Typ btedu Mozliwa przyczyna Rozwiazanie
u
elektronicznego | alarm niedociazenia wstepnego alarmu
niedociagzenia zgodnie z ustawieniami. niedociazenia.
. o Funkcja bezpiecznego
Evez,{pggzn?s wylgczenia momentu
STO yia (STO) zostata -
momentu (STO akt
Safe Torque Off) ywowana przez
zewnetrzne sygnaty.
Wystapit e Sprawdz, czy okablowanie
wyjatek w o Okablowanie STO jest terminala STO jest prawidtowe
STL1 obwodzie nieprawidtowe. i wystarczajaco mocne.
beineczer'\stwa o Wystapit blad e Sprawdz, czy zewnetrzny
anatu 1 zewnetrznego przetacznik STO dziata
Wystapit przetacznika STO. prawidiowo.
wyjatek w o Wystapit blad sprzetowy |¢ Wymien plyte sterowania.
STL2 obwodzie obwodu bezpieczenstwa |Uwaga: Aby usuna¢ btad,
bezpieczenstwa |  kanatu. wymagane jest ponowne
Eanaiu 2 wigczenie zasilania.
Wystapit
wyjatek w » Wystapit blad sprzetowy |, - :
STL3 kanale 1 i kanale| obwodu STO. Wymiei plyte sterowania.
2
o Terminal wejsciowy , :
nadmiernej temperatury |° fgﬁﬁif:ngggjgeo
: | silnika jest aktywny. nadmiernej tJem eragt;ur
Btad nadmiernej (e Rezystancja wykrywania e ) lemperat
or | t : silnika (funkcja terminala 57).
emperatury temperatury jest P e
silnika nieprawidtowa * Sprawdz, czy czujnik
. N temperatury jest sprawny.
* Wystapita dugotrwata |, Sprawdz silnik i przeprowadz
praca z przecigzeniem >p k przep
lub wyjatek. jego konserwacje.
Blad o Winterfejsach gniazda 1 e Sprawdz, czy karta rozszerzen
ident aﬁkac'i wystepuje transmisja w tym gniezdzie jest
F1-Er| \art ro);szerjzeh danych, jednak nie obstugiwana.
W ynieidzie 1 mozna odczytad typu « Po wylaczeniu zasilania
9 karty. ustabilizuj interfejsy karty
rozszerzen i sprawdz, czy btad
Blad o W interfejsach gniazda 2 utrzymuje sie po ponownym
ident aﬁkac'i wystepuje transmisja wiaczeniu zasilania.
F2-Er Kart ro);szerjzeh danych, jednak nie o Sprawdz, czy port wejSciowy
W ynieidzie 2 mozna odczytac typu nie jest uszkodzony; jesli tak,
9 karty. wymier port wejéciowy po
wylaczeniu zasilania.
8 Wymiary
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Montaz scienny — modele 11 ... 45kW
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Montaz scienny — modele 55 ... 90kW
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Montaz scienny — modele 110 ... 200kW
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Model w1 w2 w3 H1 H2 D1 nonias Rgrzl::iyéll'
we
e N M I I I N I
rsaaomrcs | 8 | 70 | - | 250 | 248 |ans | 86 | ws
hsagoomuanis | 145 | 130 | - | 280 | 268 | 207 | @6 | w5
e e | 169 | 154 | - | 320 |3285| 214 | @6 | M5
hszatomayy | 200 | 185 | - | 341 ] 380 | 214 | 86 | M5
AS260DRV4045 | 250 | 230 - 400 | 380 | 228 | @6 | M5
-15-

Otwory |, .
Model w1 w2 | ws H1 H2 D1 |montazo| 2
Sruby
we
AS260DRV4055-
AS260DRVA090 282 160 226 560 542 264 @9 M8
AS260DRV4110-
AS260DRVA132 338 200 - 554 534 338 ?9.5 M8
AS260DRV4160-
As260DRv4200 | 338 | 260 - 825 | 800 | 398 | @11 | M10
AS260DRV4220-
AS260DRVA250 303 240 150 1108 980 477 @14 | M12

Tabela wymiaréow DRV-260

-16-




